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Mega trendy w motoryzacji
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Propozycja Aptiv dla motoryzacji
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Oferta Aptiv dla Nauki

Przygotowanie 
modelu dla radarów 
krótkiego, średniego 

i dalekiego zasięgu do 
zastosowań w 
symulacjach 

Hardware-in-the-Loop

Wykonawca:

Akademia Górniczo-
Hutnicza

Projekt i wykonanie 
systemu 

wspomagania 
analizy zapisów 
jazd testowych z 
wykorzystaniem 

technik inteligencji 
obliczeniowej

Opracowanie 
architektury 

informatycznej 
wykorzystującej 
metody uczenia 

maszynowego do 
niskopoziomowej 

fuzji danych 
sensorycznych

Wykonanie badań 
oraz analiz wybranych 
zagadnień z zakresu 
kompresji (stratnej 

i bezstratnej) danych 
wizyjnych w czasie 

rzeczywistym

Wykonawca:

Politechnika Poznańska
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Poziomy autonomiczności (wg SAE)
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Dlaczego sztuczna inteligencja (SI) jest konieczna do 

osiągnięcia przez samochód wyższych poziomów 

autonomiczności?
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Duże, zmienne 

i różnorodne zbiory 

danych, których 

przetwarzanie i analiza 

jest trudna.

Niepewne 

i nieprzewidywalne 

otoczenie samochodu.

Adaptacja do zmiennych 

warunków oraz 

predykacja zachowań.



W jaki sposób SI może pomóc w automatyzacji jazdy?

SI pomaga procesować 

w tym samym czasie 

informacje pochodzące 

od wielu czujników.

SI pozwala na 

zdefiniowanie 

i opracowanie 

wiarygodnego modelu 

otoczenia pojazdu.

SI ułatwia podejmować 

decyzje w warunkach 

niepewności.

SI umożliwia 

zastosowanie 

algorytmów 

samouczących.

SI umożliwia budowę 

„realistycznych” 

symulatorów ruchu 

drogowego.
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Jakie wyzwania technologiczne są związane z 

zastosowaniem SI w samochodach?
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Określenie poziomu 

niezawodności systemów 

opartych o SI.

Określenie zbiorów 

testowych, uczących 

i walidacyjnych.



Dziękuję za 

uwagę.

Sztuczna inteligencja i samochody autonomiczne | 11 grudzień 201810


